PARK BAHCELER VE AGACLANDIRMA DAIRESI BASKANLIGI

2022 YILI YOL SUPURME ARACLARI KIRALANMASINA AIT TEKNIK SARTNAME

ARACLARIN TiPi, SAYISI VE CALISMA SURELERI
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YOL SUPURME ARACI TEKNIK OZELLIKLERI

I. GENEL SARTLAR;

I.1.Park bahge hizmetlerinde kullamimak iizere 5 adet Vakumlu Yol Stipiirme araci kiralanacaktir.
Araclardan 1 "1 en az 2 m* depo hacimli ve 4 i en az 5,5 m?® depo hacimli olacaktir.

1.2 Araglar 01 Ocak 2022 - 31 Arahk 2022tarihleri arasinda 12 ay calistirilacaktir.
L.3.Araglar en ¢ok 2015 model olacak, boya ve dis goriiniimiinde kusur veya reklam bulundurulmayacaktir.

4. Araclarm Uzerinde, oniinde ve arkasinda uyarici ikaz lambalar1 ve “Kayseri Biiyiiksehir Belediyesi ™
yazisi bulunacaktir.

L.5.Araglarin dizel olan yakiti idare tarafindan karsilanacaktir. Arag i¢in gerekli biitiin ihtiyaclar yiiklenici
tarafindan karsilanacaktir.

1.6.Arag is bitiminde idarenin gdsterecegi alana park edilecektir.

t.7.Araglarin kaza ve ariza dahil tiim islemleri yiikleniciye aittir.

I.8. Araglar Operatorsiiz olacaktir.

L.9. Araclarm resmi evraklari eksiksiz, ihale siiresince kasko sigortali olacaktir.
I.10. Araglara montaj edilebilen kar kiireme aparati olacaktir.

2 ARACLARIN TEKNIiK OZELLIKLERI

2.1.MINIMUM 2 m* KAPASITELI, HIDROSTATIK TiP VAKUMLU YOL SUPURME ARACINA
AIT TEKNIK SARTNAME

2.1.1- Arag motoru, minimum Euro 3/TIER 3 normuna haiz. 4 silindirli. turbo dizel. su sogutmali ve 2.300
devir/dakikada en az 60 kW (80 HP) giiciinde olacakuir.

2.1.2- Arag sasisi, kamyonet vb. sasinin tadil edilmis hali olmayacak, yol siipiirme araci olarak dizayn ve
imal edilmig burunsuz ve dort tekerlekli olacaktir. Stiplirme araci; belden kirmal tip olmayacak, biiyiik tip
vol siiplirme aracinin giremedigi yaya bolgeleri, tercihli yollar1, parklari vb. dar mahalleri temizleyecek
hovutlarda ve dzelliklerde olacaktir. '

2.1.3- Sofor kabininde. standart cihaz ve géstergeler, stiplirme aracina ait 6zel kol. cihaz ve gostergeler ile
kalorifer. havalandirma ve klima tertibaty, ¢ift devreli cam silecekleri bulunacaktir.

2.1.4- Sotor kabininde, ayarli ve siispansiyonlu sofor koltugu ile bir yardimer koltugu bulunacaktir. Sofor
kottugu emniyet kemerine haiz olacaktir. Standart olarak radyo - miizik galar bulunacaktir.
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2.1.5- Arag, hidrostatik yiiriime tertibatina sahip olacaktir. Aragta minimum 70 litre kapasiteli yakit deposu
bulunacaktir.

2.1.6- Aracin On servis frenleri disk. arka servis frenleri hidrostatik tip olacak; ayrica, park i¢in uygun tip ve
gligte el freni bulunacaktir.

2.1.7- Aracin direksiyonu, sagda ve hidrolik veya haval tip olacakur. Ara¢ seyir halinde iken firgalarin en
ivi sekilde kontroliinii saglayacaktir.

2.1.8- Aracin, nokta doniisti yapabilmesi i¢in ara¢ istikameti, aym anda dort tekerlekten de verilecektir.
Aracin donme varigapr kaldinnmdan kaldirima maksimum 3.300 mm, duvardan duvara ise maksimum 3.750
mm. olacaktir,

2.1.9- Aracin elektrik sistemi, 12 V. veya 24 V. olacaktir.

2.1.10-Aracin, maksimum seyahat hizi en az 25 km/saat ve siipiirme hizi en az 0 — 15 km/saat arasi
olacaktir.

2.1.11- Aragta, emme famindan ve siiplirme sisteminden gelen vibrasyon asgari seviyede tutulacak; giiriiltii
seviyesi. aragtan 7,5 metre uzaklikta maksimum 80 dB (A) olacaktir.

2.1.12- Arag, vakum agzi ve siipiirme elemanlari zarar gérmeden asgari 15 cm. yiiksekliginde kaldirima
rahatlikla ¢ikip, inebilecek 6zellikte olacaktir.

2.1.13-Arag lizerinde, geri gidigte sesli ikaz sistemi, siipiirme alanm aydinlatacak standart aydinlatma
lambalart bulunacaktir,

2.1.14-Aragta meveut dikiz aynalar, ¢alisma durumunda firgalarin ve diger sistemlerin durumunu en iyi
sckilde kontrol etmeye elverigli olacaktir. Kabin tabaminda siipiirme islemini kontrol amaciyla, gozetleme
penceresi bulunacaktir,

2.1.15-Aracin 6n ve arka tekerleklerinde ayni ebad ve tipte 14 ing lastik kullamlacaktir.

2.1.16-Arag siipirme durumunda iken dort tekerden de yonlendirmeye sahip olacaktir. Arag siipiirme
durumundan seyahat durumuna gegirildiginde, arka tekerlekleri otomatik olarak (el ile istikametini diiz
konuma getirmeye gerek kalmadan) diiz konuma gegiren ve arka tekerleklerin yonlendirme Ozelligini devre
g1 birakan sistem bulunacaktir.

2.1.17- Arag yaprak yaylarin sagladigt garantili denge sistemine sahip olacaktir.

2.2. HIDROLIK SISTEM

2.2.1- Tum siipiirme sistemine sofér kabininden kumanda edilecektir.

2.2.2- Siipiirme sistemi, hidrolik hareketli ve kumandali olacaktir.

2.2.3- Hidrolik sistem bir pompa, yag deposu, emme borusu, uygun hassasiyette ve degistirilebilen yag
filtresi. gerekli hidrolik silindirler, kontrol ve emniyet vanalari, by-pass devresi, yeterli kapasitede seviye
eostergeli hidrolik tanki ve sistemin gerektigi diger elemanlardan olusacaktir.

2.2.4- Hidrolik sistem, yol siiplirme aracimin yiiriiyiis tertibati ile stiplirme tertibatlan igin gerekli giicii
saglayacak kapasite ve oOzellikte hidrolik pompa, hidrolik motorlar ve hidrolik valfler ile donatilmis
olacaktir.

2.2.5- Hidrolik sistemde, hidrolik yag kaybi, hidrolik sistemdeki bir aksama durumunda veya basing
diismesi halinde soforii ikaz eden bir sistem bulunacaktir.

2.3. VAKUM SISTEMi

2.3.1- Vakum sistemindeki fan iinitesi asinma ve paslanmaya mukavim, ¢ok kanatli, agir hizmet tipi ve ¢ip
haznesi tavanina monteli olacak ve fan her tiirlii kumandasi operatdr tarafindan kabin iginden yapilacaktir.

2.3.2- Fan, en az 800 mm. ¢apinda ve hidrolik tahrikli olacak, fan devir hiz sofor kabininden
ayarlanabilecektir.

2.3.3- Emniyeti saflama agisindan fan bagimsiz olarak bir muhafaza icine almacak ve fan giirtiltiisii izole

edilecektir. g ‘
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2.3.4- Famn sagladign vakum kapasitesi, en az 13.000 m* / saat olacaktir.
2.2.5- Fanin alt kisminda elek bulunacaktir.

2.3.6- Vakum borusu, paslanmaz gelik veya esnek dayanikli malzemeden imal edilmis ve i¢ ¢apt minimum
250 mm. ¢apinda olacaktir.

2.3.7- Vakum agzi, agir hizmet tipi asinmaya dayanikli olacak, yerden sabit yﬁksek‘likt.e _tutacak tekerleklerle
techiz edilecek ve agag) yukari hareketi hidrolik veya pnomatik olarak, kabin igerisinden saglanacaku_r.
Biitiin bu ayar ve Ozellikleri saglayacak sekilde yolun egiminden ve agirliktan bagimsiz olarak otomatik
seviveleme sistemi olacaktir.

2.3.8- Iri hacimli malzemelerin vakuma daha rahat yonlenmesini saglamak amaciyla, vakum agz1 oniinde
kabin i¢inden kontrollii bir klape bulunacaktir.

2.4. FIRCA SISTEMI

2.4.1- Normal stiptirme iglemi i¢in aracin 6niinde. sag ve sol tarafta olmak {izere, en az 2 adet disk firca
bulunacaktir.

2.4.2- Yan disk fircalarin ¢capi en az 900 mm olacaktir.

2.4.3- Firga hareketleri, hidrolik ve aracin hareketinden bagimsiz olacak ve operatdr kabininden kumanda
cdilecektir. Frrgalarda program yazilimi gerektiren elektronik sistem olmayacaktir.

2.4.4- Dar kaldinmlan ve genis caddeleri rahathkla siipiirebilmek amaciyla; aracin stipirme genisligi, yan
firgalanin hareketini saglayan donel silindirler sayesinde 1.250 mm. ile 2.500 mm arasinda istenen genislige
kabin igerisinden kumanda edilerek ayarlanabilecektir.

2.4.5- Firgalar kabin iginden kontrol edilerek, donel silindirler sayesinde one dodru uzanarak birbirleri ile
Ravugacaktir, Donel silindirler sayesinde arag fircalar kullanicinin istegine gore itmeli tip veya gekilir tip
olarak kullanilabilecekiir.

2.4.6- Fircalarin stipiirme basimner ile egiklik agisi, kabin igerisinden ayarlanabilir olacak ve firgalarin asinma
durumuna gore bu basing otomatik olarak muhafaza edilecektir.

2.4.7- Firgalanin donme hizi, en az 0—110 dev/dk. arasindaki her hiza kabin i¢inden ayarlanabilecektir.

2.4.8- Fircalar, yolun durumuna gére gukur ve tiimseklerde otomatik olarak durumunu ayarlayip. bu
bolgelerin tamamiyla temizlenmesini saglayacaktir.

2.4.9- Firgalar ve diger siipiirme ekipmanlari, operatériin tercihine bagli olarak geri gidislerde de siipiirme
vapabilecek ozellikte olacaktir.

2.4.10- Arag seyir halinde iken (fir¢alar kullanilmadig1 zaman) fircalar aracin emniyetli seyrine mani
olmayacaktir. Siipiirme birimlerinin zarar gérmemesi igin firgalar, operator kabininden kumanda ile hidrolik
olarak yukan kalkacak ve emniyete alinacaktir.

2.4.11- Arag seyir halinde siipiirme islevini yaparken, operatdriin tek gegiste temizlenemeyecek yogunlukta
(vogun ¢amur. yag veya macun kivaminda kirlilik ve benzeri hallerde ) bir yeri tekrar temizleme ihtiyaci
duymasi halinde, ayak pedallart yaninda bulunan bir pedala basip geri geri giderek siipiirme islemi
vapmasini saglayan bir sistem bulunacaktir. Operatériin ayagini bu pedaldan kaldirmasi halinde ise arag ileri

dogru siipirmesine devam edecektir. Bu islemler sirasinda fircalar yukari kalkmayacak ve siipiirme islemine
ara veriimeden devam edilecektir.

2.5, COP HAZNESI

2.5.1- COp toplama haznesi kapasitesi en az 2 m* hacminde olacak ve en az 2.000 kg. agirhginda malzeme
tasima kapasitesinde olacaktir.

2.5.2- Cop haznesi paslanmaya ve aginmaya karsi dayanikli paslanmaz ¢elik malzemeden yapilacak, su
sizdirmazlik 6zelligine sahip olacaktir.

2.5.3- C6p toplama haznesi, hidrolik olarak yukar kaldirma sistemi ile ¢opleri bosaltacaktir.
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2.5.4- COp toplama haznesi, ¢Op kamyonlarina veya yol kenarlarindaki ¢6p konteynerlerine bosaltma
yapabilecek gekilde asgari 1.300 mm. bosaltma yiiksekligine sahip olacaktir.

2.5.6- ('Op haznesi igerisinde biriken suyu tahliye ederek ¢op haznesinde yer agmak igin bir drenaj (su
tahlive) sistemi bulunacak ve sistem filtre ya da siizgeg ile takviye edilmis olacaktr.

2.5.7- Cop toplama haznesi bosaltilirken, aracin devrilmeden. dengeli bir sekilde durmas: saglanacaktir. En
az 457 a¢1 ile bosaltma yapacaktir.

2.5.8- Cop toplama haznesi, gerektiginde motor c¢alistiriimadan, el ile kumandali hidrolik tertibati ile
Kaldirhp indirilebilecektir.

2.6. SU SISTEMI

2.6.1- Su tank: kapasitesi en az 360 litre olacaktir. Su ikmali i¢in sehir merkezlerinde mevcut yangin
hidrantlarindan su almay: saglayacak sekilde en az 5 metre uzunlugunda hortum ve baglantilar bulunacakuir.

2.6.2- Siipiirme esnasinda fir¢alarin toz kaldirmasim énlemek amactyla firgalar tizerinde; vakum agzinda su
puskiirtme yapabilen, kabinden kumandali su sprey sistemi olacaktir.

2.6.3- Su sprey sistemi dakikada en az 10 litre kapasitesinde olacaktir.
2.6.4- Asgari olarak her fir¢ada 2 (iki) adet ve emis agzinda 4 (dort) adet su piiskiirtme memesi bulunacaktir.

2.6.5- Su sistemindeki tikanma ve anizalan 6nlemek igin su pompasi dncesinde filtre tertibatlari bulunacak
ve bu filtre elemanlan vikanabilir tipte olacaktir.

2.6.6- Aracin temizligi ya da yol kenanindaki terfik levha ve isaretlerinin temizligi igin asgari 8.000 mm.
tzunlugunda, ucunda su tabancas: bulunan, en az 100 bar basinca sahip bir yiiksek basingh su ile yikama
sistemi bulunacaktir.

3.1.MINIMUM 5.5 M?® HACIMSEL KAPASITELI HIiDROSTATIK TiP

VAKUMLU YOL SUPURME ARACINA AiT TEKNIK SARTNAME

3.1. ARAC

3.1.1- Arag motoru, minimum Euro 3 (Tier 3) normuna haiz, dizel, su sogutmali ve en az 100 kW (135 BG.)
giiciinde endiistriyel tip olacaktir.

3.1.2- Arag sasisi. kamyonet vb. sasinin tadil edilmis hali olmayacak, yol siipiirme araci olarak dizayn ve
imal edilmiy burunsuz ve dort tekerlekli olacaktir. Sasi, en az 3.5 mm. kalinhginda aginmaya dayamikli
korten ¢elikten yapilmis olacaktir.

3.1.3-56f6r kabininde, standart cihaz ve gostergeler, siiplirme aracina 6zel kol, cihaz ve gostergeler ile
kalorifer ve havalandirma tertibat, ¢ift devreli cam silecekleri bulunacaktir. Siipiiriilecek yerin ve fir¢alarin
daha iyi kontrolii i¢in kabin tabaninda gézetleme penceresi bulunacaktir.

3.1.4- Aragia sicak havalarda operatdriin uzun siire rahat ortamda calismasim saglamak igin klima sistemi
bulunacaktir.

3.1.5-S6f6r kabininde, avarli sofor koltugu ile bir yardimer koltugu bulunacaktir. Koltuklar emniyet

kemerine haiz olacaktir. Standart olarak radyo-miizik ¢alar bulunacaktir.

3.1.6- Arag. hidrostatik yiiriime tertibatina sahip olacaktir. Yakit deposu minimum 100 litre kapasitesinde
olacaktir.

3.1.7- Aracin servis frenleri, azami yiikte, her tiirlii hava ve yol sartlarinda en emniyetli sekilde durmasini
saglayacak ve pedal kumandali, hidrolik tip olacaktir. Ayrica, park igin uygun tip ve giicte el freni sistemi
bulunacakur. Ancak park freni igin ayrica bir kol,vb. olmayacak: arag viteste degilken (bosta iken) otomatik

olarak devreye giren bir fren sistemi olacaktr.
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3.1.8- Aracin direksiyonu, sagda ve hidrolik veya haval tip olacaktir. Arag seyir halinde iken fir¢alarin en
ivi sekilde kontroliinti saglayacaktir.

3.1.9- Aracin dénme yarigapt kaldinmdan kaldirima en fazla 3.250 mm.. duvardan duvara ise en fazla 3.750
mm. olacaktir.

3.1.10- Aracin elektrik sistemi, 24 Volit olacaktir.

3.1.11-Aracin, max seyahat hizi en az 25 km/h ve stipiirme hizi en az 0 — 15 km/h olacaktir.
3.1.12-Arag, sessiz galisacak ve giiriiltii seviyesi. aragtan 7.5 metre uzaklikta max. 80 dB (A) olacaktir.
3.1.13-Aracta. emme fanindan ve siipiirme sisteminden gelen vibrasyon asgari seviyede tutulacaktir.

3.1.14-Aracta. on ve arkada olmak iizere iki adet doner ikaz lambasi, geri gidiste sesli ikaz sistemi, siiptirme
alanmi aydinlatan aydinlatma isiklan ve standart aydinlatma lambalari bulunacaktir.

3.1.15-Aragta meveut dikiz aynalari, ¢alisma durumunda firgalarin ve diger sistemlerin durumunu en iyi
sekilde kontrol etmeye elverigh olacaktir.

3.2. HIDROLIK SISTEM
3.2.1- Tiim siipiirme sistemine sofor kabininden kumanda edilecektir.
3.2.2- Siiptirme sistemi, hidrolik hareketli ve kumandali olacaktir.

3.2.3- Hidrolik sistem bir pompa, yag deposu, emme borusu, uygun hassasiyette ve degistirilebilen yag
filtresi, gerekli hidrolik silindirler, kontrol ve emniyet vanalar, by-pass devresi, yeterli kapasitede sevive
cistergeli hidrolik tanki ve sistemin gerektigi diger elemanlardan olugacaktir.

3.2.4- Hidrolik sistem. yol siipiirme aracinin yiiriiyiis tertibat1 ile siipirme tertibatlan igin gerekli giicii
saglayacak kapasite ve ozellikte hidrolik pompa, hidrolik motorlar, hidrolik ve pnomatik valfler ile
donatlmus olacaktir.

3.2.5- Hidrolik sistemde, hidrolik yag kaybi, hidrolik sistemdeki bir aksama durumunda veya basing
diismesi halinde soforii ikaz eden bir sistem bulunacaktir.

3.2.6- Arag, yokus tirmanirken ve inerken tam siiplirme yapabilecektir. Tirmanmada ve inigte agirliktan ve
egimden etkilenmeyen, diiz yolda siiptirme yapiyor gibi aracin yola paralelligini saglayan, bagimsiz olarak
¢alisan, otomatik seviyeleme siispansiyon sistemi olacaktir.

3.2.7. Yollardaki hiz tiimseklerini gegerken ve kaldirim gibi yerlere inislerde ve ¢ikiglarda vakum agzi ile
firgalan korumak amaciyla ara¢ sasisinin 6n tarafim pnomatik veya hidrolik olarak yiikselterek koruma
saglayan bir sistem bulunacaktir.

3.3. VAKUM SISTEMI

3.2.1- Vakum sistemindeki fan iinitesi asinma ve paslanmaya mukavim, ¢ok kanatli, agir hizmet tipi ve ¢dp
hasnesi tavamna monteli olacak: fan kumandasi operatér kabininden olacaktir.

3.3.2- Fan hidrolik tahrikli olacak ve hiz1 sofor kabininden ayarlanabilecektir.

3.3.3- Emniyeti saglama agisindan fan bagimsiz olarak bir muhafaza igine alinacak ve fan giiriiltiisii izole
edilecektir.

3.3.4- Fanin sagladigi vakum kapasitesi en az 13.000 m® / saat olacaktir.

3.3.5- Vakum borusu, paslanmaz ¢elik malzemeden imal ediimis ve minimum 220 mm. i¢ ¢apinda olacaktir.
Operatoriin miidahale ve kontrol edebilmesi i¢in kabin iginden ulagilabilecek bir kontrol kapad:

bulunacaktr.
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3.3.6- Fircalarin ¢alismasina uyum saglayacak, asinmaya dayamikh gelikten mamul vakum agzi olacakuir.
Vakum agzinm alant 750 em2’den az olmayacak ve emis, kabinden operator kontrollii olacakur. Ayrica
degisik malzemeye gore emis agzimin yerden yiikseklik ayan normal ve pnomatik olarak yapilacaktir.

3.3.7- Vakum agzi. yerden sabit yitkseklikte tutacak tekerleklerle veya lastik siirtiinme pabuglari ile techiz
cdilecek ve asa@i yukar hareketi hidrolik veya pnomatik olarak saglanacaktir ve biitiin bu ayar ve dzellikler:
saglayacak sekilde yolun egiminden ve agirliktan bagimsiz olarak otomatik seviyeleme sistemi olacaktir.

3.3.8- Disan atilacak olan hava, ¢6p haznesinin arka kapag i¢inden gegerek yere dogru iflenerek tahliye
cdilecektir. Bu havanin yere dogrudan iiflenerek tozutma yapmasim dnlemek igin bir yonlendirici plaka ile
arkaya dogru tahliye edilmesi saglanacakur.

3.4. FIRCALAR

Aracin sag ve sol yanlarinda bulunan iki adet disk firgalar tam agildiinda, firgalarin bir disindan
obiir disina olgiilmek iizere siipiirme genisligi en az 2.000 mm olacaktir.

Siipiirme genisligi, arag dniine monteli 3 ncii firga kullamldig: takdirde en az 2.500 mm. genisliginde
olacaktir.

Firea sistemi
3.4.1- Aracin sag ve sol tarafinda olmak iizere en az 2 adet disk firga bulunacaktir.
3.4.2- Sag ve sol taraftaki disk firgalarin ¢gapi minimum 750 mm. olacaktir.

3.4.3- Firca hareketleri, hidrolik ve aracin hareketinden bagimsiz olacak ve operatdr kabininden kumanda
edilecektir.

3.4.4- Firgalarin siipiirme basine, istenen basinca ayarlanabilir olacak ve firgalarin aginma durumuna gore
bu basing otomatik olarak muhafaza edilecektir.

3.4.5- Fircalarin dénme hizi, minimum 0 — 150 devir/dakika arasindaki her hiza kabin iginden
avarlanabilecektir.

3.4.6- Firgalar. yolun durumuna gore ¢ukur ve tiimseklerde otomatik olarak durumunu ayarlayip. bu
bilgelerin tamamen temizlenmesini saglayacaktir.

3.4.7- Fircalar ve diger siipiirme ekipmanlari, siipirme yapilmadiginda siipiirme birimlerinin zarar
viirmemesi i¢in operator kabininden kumanda ile hidrolik olarak yukari kalkacak ve emniyete alinacakur.

3.4.8- Ara¢ seyir halinde iken (firalar kullanilmadigi zaman) firgalar aracin emniyetli seyrine mani
olmayacaktir.

3.4.9- Firgalarm bir engele temasi veya garpmasi halinde firgalar1 otomatik olarak koruyacak bir sistem
olacaktir., '

3.4.10- Firga sistemi yaglama ve bakim gerektirmeyecek sekilde tasarlanip imal edilmis olacaktir.

3.4.11- Arag seyir halinde siipiirme islevini yaparken, operatdriin tek gegiste temizlenemeyecek yogunlukta (
vogun ¢amur, yag veya macun kivaminda kirlilik ve benzeri hallerde ) bir yeri tekrar temizleme ihtiyaci
duvmast halinde, avak pedallari yaninda bulunan bir pedala basip geri geri giderek sipiirme islemi
vapmasini saglayan bir sistem bulunacaktir. Operatoriin ayagim bu pedaldan kaldirmasi halinde ise arag ileri
dogru siipiirmesine devam edecektir. Bu islemler sirasinda firalar yukar: kalkmayacak ve siipiirme islemine
ara verilmeden devam edilecektir.

3.5. COP HAZNESI

3.5.1-Cop toplama haznesi, hacimsel olarak en az 5.5 m® kapasitede olacak ve en az 5.250 kg. agirhginda

malzeme tasima kapasitesinde olacaktir.
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3.5.2 Cop haznesi ve ¢Op haznesi kapagi 6zel kaynakli en az 2 (iki) mm. kalinh@inda, 304 paslanmaz ¢elik
sa¢ kaplanmis olacak; kapak contasi su sizdirmazlik 6zelligine sahip olacaktir.

3.5.3- Cop haznesinin tamamimin doldurularak azami ¢op toplanmasini saglamak igin, toplanan ¢opleri,
arkada bulunan ¢6p haznesi kapagindan 6ne dogru istifleyerek toplayan bir sistem olacaktir.

3.5.4- Cop toplama haznesi. hidrolik olarak damper seklinde yukari kaldirma sistemi ile ¢opleri bogaltacak:
¢op konteynin en az 50° ag1 ile bogaltma yapacaktir.

3.5.5- Cop toplama haznesi, asgari 800 mm. bosaltma yiiksekligine sahip olacaktir.
3.5.6- Cop toplama haznesi bosaltilirken aracin devrilmeden, dengeli bir sekilde durmas: saglanacaktir.

3.5.7- Cop toplama haznesi, gerektiginde motor ¢ahstirilmadan, el ile kumandah hidrolik tertibati ile
kaldirihip indirilebilecektir.

3.5.8- Cop toplama haznesine, aracin saginda veya solunda bulunan en az 2 (iki) adet kapak vasitasiyla
disardan ¢op atilabilecek ve ¢op haznesi kontrol edilecektir. Bu kapaklarda, kapagin agik oldugu zaman
vakumlamay kesen sensorlii koruma sistemi bulunacaktir.

3.5.9- Cop haznesi kapaginda giiriiltii azaltict minimum 5 (bes) adet susturucu eleman bulunacaktir. Bu
elemanlar su ile kolayca yikanarak temizlenebilir 6zellikte olacaktir.

3.6. SUSISTEMI
3.6.1- Toplam su depolama kapasitesi en az600 It olacaktir.
3.6.2- Su tank, sasinin bir pargas: olarak en az 3 mm. kalinhginda korten gelikten imal edilmig olacaktir.

1.6.3- Siipiirme esnasinda firgalarin toz kaldirmasini 6nlemek amaciyla firgalar iizerinde; vakum agzinda ve
vakum borusunda su piiskiirtme vapabilen, kabinden kumandali su sprey sistemi olacaktir.

3.6.4- Su sprey sistemi dakikada en az 5 litre kapasitesinde olacaktir.

KIiRALANACAK YOL SUPURME ARACLARIN GENEL OZELLIKLERI

1- Kiralanacak araglar dizel olacaktir.

2- Araglann ¢alismadigi giin kadar yevmiyesi kesilecektir.

3- Yiiklenici firma araglari idare emrine vermeden 6nce her tiirlit bakim iglerini yaptirmig olacaktir.
Daha sonra meydana gelebilecek biitiin bakim ve arizalar yiiklenici firmaya aittir.

4- Araclann periyodik bakimlari zamaninda yapilacaktir.

5- (ahisacak araglarin siireleri kig aylarnim kapsiyorsa yazlik ve kiglik lastikleri olacaktir.

6- Araglarin bova ve dis goriiniimiinde kusur ve reklam bulunmayacaktir.

- Aracin her tiirlii bakinu ve arag iistii ekipmanlart ve bakimlari yiikleniciye ait olacaktir.
8- Kiralik ara¢lar depolarn dolu sekilde ise baslayip is bitiminde depolar1 dolu ayrilacaklar.
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Araglann her tiirlii bakim, onarim, tamirat, vergi, sigorta, kasko, yiikleniciye aittir.

10- Yiiklenici. ¢alistiracag biitiin araglarin her tiirli trafik ikaz, isaret ve levhalarini, takoz. ¢eki demiri
ve aletleri, ilk yardim ¢antasi, trafik uyan dubalarini, reflektérlerini, aracin 6n ve arka kisminda
trafik ikaz lambalarim vb malzemeleri is giivenligi kanununa goére yeterli miktarda bulundurmak
zorundadir. Trafik ikaz, isaret, levha ve lambalarin eksikliginden ve arizali olmasindan dogacak
kazalardan, olusabilecek hasar, zarar ve ziyanlardan, 3. sahislara verilen zararlardan dogrudan

dogruya yiiklenici sorumludur.
Mehmet OCAK
A@lan Sefi

11- Bu sartnamede belirtilmeyen hususlarda idari sartname gegerlidir.



